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1. Une équation de € est (v —2)% + (y — 1) = 25.

2. Etant donné que (x5 —2)% + (yp — 1) =
(5—-2)2+(=3-1)2=3%+(-4)2=9+16 = 25, le point B
appartient a %.

—

3.a) Les coordonnées de AB sont (5 —2;—-3—1)i.e. (3;—4).

b) Comme_7>' est tangente a % en B, T est perpendiculaire a (AB)
donc AB est normal a 7. Dés lors,

M(x;y)eT(:)B—M>-E:0
S (x—=5)x34+(y—(=3)) x(-4)=0
&3z 15— 4dy—12=0
&S 3r—4y—27=0

Ainsi, une équation de 7 est 3x — 4y — 27 = 0.
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b) Graphiquement, une équation de la médiatrice d de [AC] est
y=2.
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Ainsi, une équation de d’ est —5x +y + 3 = 0.
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médiatrices du triangle. En particulier, D est le point
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du systeme :
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3. Le centre D du cercle circonscrit est le point d'intersection des
médiatrices du triangle. En particulier, D est le point
d’'intersection de d et d’ donc ses coordonnées sont solutions
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3. Le centre D du cercle circonscrit est le point d'intersection des
médiatrices du triangle. En particulier, D est le point
d’'intersection de d et d’ donc ses coordonnées sont solutions

du systeme :

:2 = =
(0 o )Y 2 o )Y 2
—br+y+3=0 —5r+24+3=0 r=1

Ainsi, les coordonnées de D sont (1;2).
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1. Les coordonnées de ZC—> (6—(—6);—1—3)ie (12;—-4). La
hauteur hp issue de B est la droite passant par B et
perpendiculaire 3 (AB). Ainsi, AC' (12;—4) est normal a hy
et donc 77 = %ﬁ (3;—1) est également normal a h 4. Ainsi,
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Ainsi, une équation de h4 est 3z —y + 11 = 0.
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2. Le droite (BC) est dirigée par BC' (6;—12) donc également
par ¥ = tBC" (1;—2). Ainsi, un vecteur normal a (BC) est
@(2;1) donc
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M (z;y) e (BC)< BM -u =0
Sx-0)x2+(y—11)x1=0
S 2zx+y—11=0

Ainsi, une équation de (BC) est 2z +y — 11 = 0.
De plus, la hauteur h 4 issue de A est la perpendiculaire a
(BC) passant par A donc ¥/ est normal a h4. Ainsi,
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2. Le droite (BC) est dirigée par BC' (6;—12) donc également
par ¥ = tBC" (1;—2). Ainsi, un vecteur normal a (BC) est
@(2;1) donc

— —

M (z;y) e (BC)< BM -u =0
Sx-0)x2+(y—11)x1=0
S 2zx+y—11=0

Ainsi, une équation de (BC) est 2z +y — 11 = 0.
De plus, la hauteur h 4 issue de A est la perpendiculaire a
(BC) passant par A donc ¥/ est normal a h4. Ainsi,
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2. Le droite (BC) est dirigée par BC' (6;—12) donc également
par ¥ = tBC" (1;—2). Ainsi, un vecteur normal a (BC) est
@(2;1) donc

— —

M (z;y) e (BC)< BM -u =0
Sx-0)x2+(y—11)x1=0
S 2zx+y—11=0

Ainsi, une équation de (BC) est 2z +y — 11 = 0.
De plus, la hauteur h 4 issue de A est la perpendiculaire a
(BC) passant par A donc ¥/ est normal a h4. Ainsi,
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2. Le droite (BC) est dirigée par BC' (6;—12) donc également
par ¥ = tBC" (1;—2). Ainsi, un vecteur normal a (BC) est
@(2;1) donc

— —

M (z;y) e (BC)< BM -u =0
Sx-0)x2+(y—11)x1=0
S 2zx+y—11=0

Ainsi, une équation de (BC) est 2z +y — 11 = 0.
De plus, la hauteur h 4 issue de A est la perpendiculaire a
(BC) passant par A donc ¥/ est normal a h4. Ainsi,
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S 2+6-2y+6=0



—

2. Le droite (BC) est dirigée par BC' (6;—12) donc également
par ¥ = tBC" (1;—2). Ainsi, un vecteur normal a (BC) est
@(2;1) donc

— —

M (z;y) e (BC)< BM -u =0
Sx-0)x2+(y—11)x1=0
S 2zx+y—11=0

Ainsi, une équation de (BC) est 2z +y — 11 = 0.
De plus, la hauteur h 4 issue de A est la perpendiculaire a
(BC) passant par A donc ¥/ est normal a h4. Ainsi,
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S@—(-6)x1+(y—3)x(=2)=0
Sr+6—2y+6=0
Sr—-2y+12=0



—

2. Le droite (BC) est dirigée par BC' (6;—12) donc également

par ¥ = tBC" (1;—2). Ainsi, un vecteur normal a (BC) est
@(2;1) donc

— —
M (z;y) e (BC)< BM -u =0
Sx-0)x2+(y—11)x1=0
S 2zx+y—11=0

Ainsi, une équation de (BC) est 2z +y — 11 = 0.
De plus, la hauteur h 4 issue de A est la perpendiculaire a
(BC) passant par A donc ¥/ est normal a h4. Ainsi,

M(z3y) € hae AM -7=0
S@—(-6)x1+(y—3)x(=2)=0
Sr+6—2y+6=0
Sr—-2y+12=0

donc une équation de h4 est x — 2y + 12 = 0.
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3. L'orthocentre H de ABC est le point de concours des
hauteurs. En particulier, H est le point d'intersection de h4 et
hp donc ses coordonnées sont solutions du systéme suivant

3c—y+11=0 L, 2Bz —y+11) — (1 —2y+12) =0 Ly  2L; —
T—2+12=0 Lo (Br—y+11)—3(x—2y+12) =0 Ly < Ly —



3. L'orthocentre H de ABC est le point de concours des
hauteurs. En particulier, H est le point d'intersection de h4 et
hp donc ses coordonnées sont solutions du systéme suivant

3c—y+11=0 L, 2Bz —y+11) — (1 —2y+12) =0 Ly  2L; —
T—2+12=0 Lo (Br—y+11)—3(x—2y+12) =0 Ly < Ly —

5z 410 =0
5y —25=0



3. L'orthocentre H de ABC est le point de concours des
hauteurs. En particulier, H est le point d'intersection de h4 et
hp donc ses coordonnées sont solutions du systéme suivant
3c—y+11=0 L 2Bz —y+11) — (1 —2y+12) =0 Ly  2L; —
r—2y+12=0 Lo (Br—y+11)—3(x—2y+12) =0 Ly < Ly —
5x+10=0
5y—25=0

r= -2
&
{y=5



3. L'orthocentre H de ABC est le point de concours des
hauteurs. En particulier, H est le point d'intersection de h4 et
hp donc ses coordonnées sont solutions du systéme suivant

3c—y+11=0 L, 2Bz —y+11) — (1 —2y+12) =0 Ly  2L; —
T—2+12=0 Lo (Br—y+11)—3(x—2y+12) =0 Ly < Ly —

5r+10=20

5y — 25 =0

r= -2
&

{y=5

Ainsi, les coordonnées de H sont (—2;5).



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC).



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [HH'].



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.
Comme J est l'intersection de h et (BC'), ses coordonnées
sont solutions du systeme



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.
Comme J est l'intersection de h et (BC'), ses coordonnées
sont solutions du systeme

20 +y—11=0 Iy
r—2y+12=0 Lo



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.
Comme J est l'intersection de h et (BC'), ses coordonnées
sont solutions du systeme

20 4+y—11=0 L 22z 4+y—11)+(x —2y+12) =0 L; <« 2L +
r—2y+12=0 Lo Rr+y—11)—2(x—2y+12) =0 Lo+ L1 —:



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.
Comme J est l'intersection de h et (BC'), ses coordonnées
sont solutions du systeme

20 4+y—11=0 L 22z 4+y—11)+(x —2y+12) =0 L; <« 2L +
r—2y+12=0 Lo Rr+y—11)—2(x—2y+12) =0 Lo+ L1 —:

52 —10=0
5y —35=0



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.
Comme J est l'intersection de h et (BC'), ses coordonnées
sont solutions du systeme

20 4+y—11=0 L 22z 4+y—11)+(x —2y+12) =0 L; <« 2L +
r—2y+12=0 Lo Rr+y—11)—2(x—2y+12) =0 Lo+ L1 —:

52 —10=0
5y —35=0

xr =2
&
{y—7



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.
Comme J est l'intersection de h et (BC'), ses coordonnées
sont solutions du systeme

20 4+y—11=0 L 22z 4+y—11)+(x —2y+12) =0 L; <« 2L +
r—2y+12=0 Lo Rr+y—11)—2(x—2y+12) =0 Lo+ L1 —:

5c—10=0
=3
5y —35=0
xr =2
&
y="7

Ainsi, J (2;7).



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.
Comme J est l'intersection de h et (BC'), ses coordonnées
sont solutions du systeme

20 4+y—11=0 L 22z 4+y—11)+(x —2y+12) =0 L; <« 2L +
r—2y+12=0 Lo Rr+y—11)—2(x—2y+12) =0 Lo+ L1 —:

5c—10=0
=3
5y —35=0
xr =2
&
y="7

. . X s . —24-2 151 .
Ainsi, J (2;7). On en déduit que —5** =2



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.
Comme J est l'intersection de h et (BC'), ses coordonnées
sont solutions du systeme

20 4+y—11=0 L 22z 4+y—11)+(x —2y+12) =0 L; <« 2L +
r—2y+12=0 Lo Rr+y—11)—2(x—2y+12) =0 Lo+ L1 —:

5c—10=0
=3
5y —35=0
xr =2
&
y="7

Ainsi, J (2;7). On en déduit que % =2et % =7



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.
Comme J est l'intersection de h et (BC'), ses coordonnées
sont solutions du systeme

20 4+y—11=0 L 22z 4+y—11)+(x —2y+12) =0 L; <« 2L +
r—2y+12=0 Lo Rr+y—11)—2(x—2y+12) =0 Lo+ L1 —:

5c—10=0
=3
5y —35=0
xr =2
&
y="7

Ainsi, J (2;7). On en déduit que % =2et % =7
doncxg =2%x2+4+2=6



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.
Comme J est l'intersection de h et (BC'), ses coordonnées
sont solutions du systeme

20 4+y—11=0 L 22z 4+y—11)+(x —2y+12) =0 L; <« 2L +
r—2y+12=0 Lo Rr+y—11)—2(x—2y+12) =0 Lo+ L1 —:

5c—10=0
=3
5y —35=0
xr =2
&
y="7

Ainsi, J (2;7). On en déduit que % =2et %:7
donczgr =2x2+2=6etyyg =2x7—-5=09.



4. Notons J le point d'intersection de h4 et (BC). Alors, par
définition, J est le milieu de [H H'|. Pour déterminer les
coordonnées de H, on commence par trouver celle de J.
Comme J est l'intersection de h et (BC'), ses coordonnées
sont solutions du systeme

{2x+y—11:0 Ly {2(2$+y—11)+(1’—2y+12):0 L1+ 2L +

T—2+12=0 Lo
5 —10=0
&
{5y—35:O
=2
&
{y—7
Ainsi, J (2;7). On en déduit que % =2et % =7

doncxgr =2x2+2=06etyyg =2x7—5=09. Ainsi,
H'(6;9).

2z+y—11)—2(x —2y+12) =0 Lz + L1 —



5 0Ona



5. On a
o 24 +y4—224—8ya—33



5. 0n a
o 22 +y4—2x4—8ya—33=(—6)>+32-2x(—6)—8x3—-33



5. On a
o 2% +y4 —224—8ys—33 = (—6)>+32—2x(—6)-8x3-33=0;



5 Ona
o 24 +y4—224—8ya—33=(—6)2+32—2x(—6)—8x3-33=0;
° x2B+y%—2xB—8yB—33



> na+ - - = 24+32-2x(—6)—8x3-33=0;
—33=(—-6)+3
. zi‘ +y124 —QxA —8yA 3—333 ——( 02)+ 112-2x0—8x11—33
.x2B y% 2xp — 8yB



5. Ona 2432-2x(—6)—8%x3-33=0;
° z%+y124—2$A*8yA 3333(_02)+112—2X0—8X11_33_0’
o 24 +y% — 225 —8yp — 33 =



5. 0n a
o 2% +yl—204—8ya—33=(—6)°+3-2x(~6)-8x3-33 =0;
o 25 +y3 — 225 —8yp—33=02+112-2x0—-8x 11 -33 =0;
o 1% +yd—2xc—8yc—33



5. 0n a
o 2% +yl—204—8ya—33=(—6)°+3-2x(~6)-8x3-33 =0;
o 25 +y3 — 225 —8yp—33=02+112-2x0—-8x 11 -33 =0;
o 12 +yd —220—8yc—33 =62+ (-1)2—2x6—8x (—1)—33



5. Ona
o h+y; —204—8ya—33 = (=6)°+37—2x(—6)-8x3-33 = 0;
o 25 +y3 — 225 —8yp—33=02+112-2x0—-8x 11 -33 =0;
o 1l +yt—2xc—8yc—33=06+(-1)2—2x6—-8x(—1)—33=0;



I2/+/y2/_ x



2 2 = 2 2f‘2 —0)— — =0:
. 1!+ A T A A 33 ( 6) 3 X( ) N |
T YB 2(EB 8yB 3 ( ) y X( ) |

2 + 2 —mcz y—c — = —2xX6—-8x9-33
:EC yc ’ 8y ’ 33 6 +9
Ty Y TH H



=0;
2_2x(—6)—8%x3-33=0;
o —33=(-6)%+3%—2x( _) B
4 +y4 — 224 —8ya St avols 50,
; 2_%3_8%_33_2 1)2-2x6-8x(-1)-33=0;
Th+Yn " 33— 624 (-1) : )0
g+, 200 B 2492 -2x6-8x

:vc+y02 . Sy — 33 = 62+

$%I/+?JH/_2$H



5. On a
o 22 4y% —204—8ya—33 = (—6)2+32—2x(—6)—8x3—33 =0;
o 25 +y% —20p—8yp —33=024+112-2x0-8x11-33=0;
o 22 +yt—22c—8yc—33 =624+ (-1)?—2x6—8x(-1)—33=0;
o 22, +yd — 2w — 8y —33=624+92—2x6—-8x9—33=0.
Ainsi, les coordonnées des points A, B, C' et H' vérifient
I'"équation z2 4+ y% — 2z — 8y — 33 = 0.



6. On utilise la forme canonique :



6. On utilise la forme canonique : pour tout réel z,
2 —2r=(z—-1)2-1



6. On utilise la forme canonique : pour tout réel z,
2 _ 2 .
x® —2x = (z —1)* — 1 et, pour tout réel y,
y? — 8y = (y —4)? — 16 donc



. On utilise la forme canonique : pour tout réel z,
2?2 — 2z = (x — 1)? — 1 et, pour tout réel y,
y? — 8y = (y —4)? — 16 donc

22 4+y* — 22 -8y —33=0



. On utilise la forme canonique : pour tout réel z,
2?2 — 2z = (x — 1)? — 1 et, pour tout réel y,
y? — 8y = (y —4)? — 16 donc

2?4y 22 —8y—-33=0c(z—1)° -1+ (y—-4>—-16-33=0



6. On utilise la forme canonique : pour tout réel z,
2?2 — 2z = (x — 1)? — 1 et, pour tout réel y,
y? — 8y = (y —4)? — 16 donc
4y’ —20 -8y —-33=0(x—1)> -1+ (y—4)>-16-33=0
S@@-1°+(@y-4>=50



6. On utilise la forme canonique : pour tout réel z,
2?2 — 2z = (x — 1)? — 1 et, pour tout réel y,

y? — 8y = (y—4)2—16 donc
2?4y -2 -8y —33=0e(r-1)2—1+(@y-4>-16-33=0



6. On utilise la forme canonique : pour tout réel z,
2?2 — 2z = (x — 1)? — 1 et, pour tout réel y,
y? — 8y = (y —4)? — 16 donc
4y’ —20 -8y —-33=0(x—1)> -1+ (y—4)>-16-33=0
S@@-1°+(@y-4>=50
@17+ (-4 =50

Ainsi, 22 + 4% — 22 — 8y — 33 = 0 une équation du cercle de

centre



6. On utilise la forme canonique : pour tout réel z,
2?2 — 2z = (x — 1)? — 1 et, pour tout réel y,
y? — 8y = (y —4)? — 16 donc
P4y -2 -8y —-33=0(x—-1)> -1+ (y—4)>—-16-33=0
S@@-1°+(@y-4>=50
24y - 42 =50

Ainsi, 22 + 4% — 22 — 8y — 33 = 0 une équation du cercle de
centre Q (1;4) et de rayon /50 = 5v/2.



Bilan 6 p. 301



Bilan 6 p. 301
1.




2. Une équation de € est (z — (=3))? + (y — 0)? = 52



2. Une équation de % est (z — (=3))?> + (y — 0)2 =52 i.e.
224+ 6x+9+y% =25



2. Une équation de % est (z — (=3))?> + (y — 0)2 =52 i.e.
22+ 6x+9+y2=25ie 22 +1y%>=16—62



2. Une équation de € est (z — (=3))?+ (y — 0)? =52 i.e.
22 +6x+9+1y%=25ie 22 +1y? =16 — 62 et une équation
de ¢ est (x —4)%2 + (y —1)2 =52



2. Une équation de € est (z — (=3))?+ (y — 0)? =52 i.e.
22 +6x+9+1y%=25ie 22 +1y? =16 — 62 et une équation
de ¢ est (x —4)2 +(y—1)2=5%ie.
22 —8r+16+y? —2y+1=25



2. Une équation de € est (z — (=3))?+ (y — 0)? =52 i.e.
22 +6x+9+1y%=25ie 22 +1y? =16 — 62 et une équation
de ¢ est (x —4)2 +(y—1)2=5%ie.
2?2 —8x4+ 16+ —2y+1=25ie 2?4+ y> =8+ 8z + 2.



2. Une équation de € est (z — (=3))?+ (y — 0)? =52 i.e.
22 +6x+9+1y%=25ie 22 +1y? =16 — 62 et une équation
de ¢ est (x —4)2 +(y—1)2=5%ie.
2?2 —8x4+ 16+ —2y+1=25ie 2?4+ y> =8+ 8z + 2.
Comme A est un point d'intersection de € et ¢,



2. Une équation de % est (z — (=3))?> + (y — 0)2 =52 i.e.
22 +6x+9+1y%=25ie 22 +1y? =16 — 62 et une équation
de ¢ est (x —4)2 +(y—1)2=5%ie.
2?2 —8x4+ 16+ —2y+1=25ie 2?4+ y> =8+ 8z + 2.
Comme A est un point d'intersection de € et ¢’ ses
coordonnées vérifient ces deux équations



2. Une équation de % est (z — (=3))?> + (y — 0)2 =52 i.e.
22 +6x+9+1y%=25ie 22 +1y? =16 — 62 et une équation
de ¢ est (x —4)2 +(y—1)2=5%ie.
2?2 —8x4+ 16+ —2y+1=25ie 2?4+ y> =8+ 8z + 2.
Comme A est un point d'intersection de € et ¢’ ses
coordonnées vérifient ces deux équations et sont donc solutions
du systéme

g x2+y2:16—6x
2?2+ y? =8+ 8z +2y



Or,

2 2 _
(S)<:>{$2+y =16 — 6x
2 +y* =8+ 8z +2y



Or,

2?2 +y? =16 — 62 22 +1y? =16 — 6z
(S)eq , 7, &
e +y°=8+8x+2y 16 — 6x =8+ 8x + 2y



2 2 _
(S)<:>{$2+y =16 — 6x
2 +y* =8+ 8z +2y
{x2+y2:16—6:1:
y=4—-"Tx

A

m2+y2:16—6x
16 — 6x =8+ 8x + 2y



Or,

2?2 +y? =16 — 62
)=y o, o

T4+ y°=8+8x+ 2y

x2+y2:16—61‘
y=4—-"Tx

A

m2+y2:16—6x

16 — 6x =8+ 8x + 2y
2?4 (4 —T2)% =16 — 62
y=4—-"Tx



2?2 +y? =16 — 62 - 22 +1y? =16 — 6z
22 +y? =848z + 2y 16 — 6 = 8 + 8z + 2y
22 +y? =16 — 62 - 22+ (4 —T2)% =16 — 62
22 + 16 — 562 + 492> — 16 + 62 =0

y=4—-"Tx



2?2 +y? =16 — 62 - 22 +1y? =16 — 6z
>+ =8+8z+2y 16 — 6x =8+ 8x + 2y
2?2+ 9> =16 — 6z o 2?4 (4 —T2)% =16 — 62

x? +16 — 56z + 492 — 16 + 62 = 0 - 502% — 50z = 0



1}

2?2 +y? =16 — 62 - 22 +1y? =16 — 6z
>+ =8+8z+2y 16 — 6x =8+ 8x + 2y

{ +y—16 6 @{x2+(4—7m)2:16—6x

¢

y=4—-"Tx

—5636—1—4996 —164+6x=0 - 5022 — 50z = 0
y=4—-"Tx

i

x—l

i

y=4—"Tx



1}

2?2 +y? =16 — 62 - 22 +1y? =16 — 6z
>+ =8+8z+2y 16 — 6x =8+ 8x + 2y

{ +y—16 6 @{x2+(4—7m)2:16—6x

¢

y=4—-"Tx

—5636—1—4996 —164+6x=0 - 5022 — 50z = 0
y=4—-"Tx

i

i

x(zx —1) rz=0 r=1
=g ou
y=4—"Tx y=4 y=-3



1}

2?2 +y? =16 — 62 - 22 +1y? =16 — 6z
>+ =8+8z+2y 16 — 6x =8+ 8x + 2y

{ +y—16 6 @{x2+(4—7m)2:16—6x

¢

y=4—-"Tx
—5636—1—4996 —164+6x=0 - 5022 — 50z = 0
y=4—-"Tx

i

i

x(zx —1) rz=0 r=1
=g ou
y=4—"Tx y=4 y=-3

Comme y4 > 0, on conclut que A(0;4).



3. Commezg —2y4+8=0—2x4+8=0



3. Commezg —2y4+8=0—2x4+8=0et
rp—2yp+8=-2-2x3+8=0,



3. Commezg —2y4+8=0—2x4+8=0et
25— 2yp+8=-2-2x3+8=0, 2 —2y+8=0 est bien
une équation de (AB).



. Commexa —2y4+8=0—2x4+8=0et

25— 2yp+8=-2-2x3+8=0, 2 —2y+8=0 est bien
une équation de (AB).

. Comme M est un point d'intersection de (AB) et ¥,



3. Commezg —2y4+8=0—2x4+8=0et
25— 2yp+8=-2-2x3+8=0, 2 —2y+8=0 est bien
une équation de (AB).

4. Comme M est un point d’'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systeme

r—2y+8=0
(x+3)2+y*=25



3. Commezg —2y4+8=0—2x4+8=0et
25— 2yp+8=-2-2x3+8=0, 2 —2y+8=0 est bien
une équation de (AB).

4. Comme M est un point d’'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systeme

z—2y+8=0 - r=2y—38
(x+3)2+y*=25 2y —8+3)*+¢y*—25=0



3. Commezg —2y4+8=0—2x4+8=0et
25— 2yp+8=-2-2x3+8=0, 2 —2y+8=0 est bien
une équation de (AB).

4. Comme M est un point d’'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systeme

z—2y+8=0 - r=2y—38
(x+3)2+y*=25 2y —8+3)*+¢y*—25=0

r=2y—38
(2y—5)2+y*—25=0



3. Commezg —2y4+8=0—2x4+8=0et
25— 2yp+8=-2-2x3+8=0, 2 —2y+8=0 est bien
une équation de (AB).

4. Comme M est un point d’'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systeme

z—2y+8=0 - r=2y—38
(x+3)2+y*=25 2y —8+3)*+¢y*—25=0

r=2y—38
(2y—5)2+y*—25=0

r=2y—38
497 — 20y +254+y2—25=0



3. Commezg —2y4+8=0—2x4+8=0et
25— 2yp+8=-2-2x3+8=0, 2 —2y+8=0 est bien
une équation de (AB).

4. Comme M est un point d’'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systeme

z—2y+8=0 - r=2y—38
(x+3)°+y*=25 2y —8+3)2+¢42-25=0

- r=2y—38
(2y — 5)? —-25=0
=2 8
=g CEQ v
42 — 20y +25+y* —25=0
=2y —
-
{5y



3. Commezg —2y4+8=0—2x4+8=0et
rp—2yp+8=-2—-2x3+8=0, z— 2y + 8 =0 est bien

une équation de (AB).

4. Comme M est un point d’'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systeme

{

r—2y+8=0
(x+3)2+y*=25

r=2y—38
(2y—8+3)*+y*>—25=0

r=2y—38
= 2 2
2y —5)*+y“—25=0
r=2y—38
= 2
4y —20y+25+y° —25=0
o r=2y—38
5y(y—4)=0
z=-8 z=0
-~ ou
y=20 y=4



3. Commezg —2y4+8=0—2x4+8=0et
25— 2yp+8=-2-2x3+8=0, 2 —2y+8=0 est bien
une équation de (AB).

4. Comme M est un point d’'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systeme

z—2y+8=0 - r=2y—38
(x+3)2+y*=25 2y —8+3)*+¢y*—25=0

(2y—5)2+y*—25=0



3. Commezg —2y4+8=0—2x4+8=0et
rp—2yp+8=-2—-2x3+8=0, z— 2y + 8 =0 est bien

une équation de (AB).

4. Comme M est un point d’'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systeme

{

r—2y+8=0
(x+3)2+y*=25

r=2y—38
(2y—8+3)*+y*—25=0

(2y—5)2+y*—25=0

Le point de coordonnées (0;4) est A donc M (—8;0).



Comme N est un point d'intersection de (AB) et ¢,



Comme N est un point d'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systéme

r—2y+8=0
(z—4)>+@wy—-172=25



Comme N est un point d'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systéme

r—2y+8=0 r=2y—38
(x—4)2+(y—1)>=25 (2y—8—-4) 2+ (y—1)*-25=0



Comme N est un point d'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systéme

r—2y+8=0 r=2y—38
(x—4)2+(y—1)>=25 (2y—8—-4) 2+ (y—1)*-25=0

r=2y—38
2y —12)2 +9y*> —2y+1-25=0



Comme N est un point d'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systéme

r—2y+8=0 r=2y—38
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4y — 48y + 144+ 9> —2y—24=0



Comme N est un point d'intersection de (AB) et €, ses
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Comme N est un point d'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systéme

r—2y+8=0 o r=2y—38
(x—4)2+(y—1)>=25 (2y—8—-4) 2+ (y—1)*-25=0
r=2y—38
(2y—12)* +4y*> —2y+1-25=0

i3

z=2y—38
4y — 48y + 144+ 9> —2y—24=0

3

3

x—2y 8
P —10y+24=0

xr =4
y==6

¥

i3
‘d%%
I

r=2y—38
5y% — 50y + 120 = 0



Comme N est un point d'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systéme
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Le point de coordonnées (0;4) est A donc N (4;6).



Comme N est un point d'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systéme

r—2y+8=0 o Jr=2-8
(x—4)2+(y—1)>=25 (2y—8—-4) 2+ (y—1)*-25=0
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5y% — 50y + 120 = 0

=0 z=4
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Le point de coordonnées (0;4) est A donc N (4;6).
On conclut que

AM?*+ AN?



Comme N est un point d'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systéme

r—2y+8=0 o r=2y—38
(x—4)2+(y—1)>=25 (2y—8—-4) 2+ (y—1)*-25=0
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r=2y—38
5y% — 50y + 120 =0

=0 z=4
y=4 y=6
Le point de coordonnées (0;4) est A donc N (4;6).
On conclut que

AM? +AN? = (=8—0)>4(0—4)>+(4—0)*+(6—4)*



Comme N est un point d'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systéme

r—2y+8=0 o Jr=2-8
(x—4)2+(y—1)>=25 (2y—8—-4) 2+ (y—1)*-25=0

r=2y—38
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Le point de coordonnées (0;4) est A donc N (4;6).
On conclut que

AM?4+AN® = (—=8—-0)>4+(0—4)°+(4—0)°+(6—4)> = 64+16+16+4



Comme N est un point d'intersection de (AB) et €, ses
coordonnées sont solutions du systéme

r—2y+8=0 o Jr=2-8
(x—4)2+(y—1)>=25 (2y—8—-4) 2+ (y—1)*-25=0

r=2y—38
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r=2y—38
5y% — 50y + 120 = 0

=0 z=4
y=4 y=6
Le point de coordonnées (0;4) est A donc N (4;6).
On conclut que

AM?4+AN® = (—=8—-0)>4+(0—4)*+(4—0)*+(6—4)* = 64+16+16+4 = 100.



